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使⽤时的注意事项

 [关于使⽤的电路]

 
使⽤可变电阻器(电位器)时,建议如图A所⽰通过调节电压来改变电阻⼤⼩。如图B那样⽤调节电流来改变电阻⼤⼩时,
由于整机电路的不同,有可能会受到电阻体和滑动⼦之间的接触电阻的影响,所以请在实际使⽤时进⾏确认。

 

 

 [关于电位器的配线]

 
在滑动⼦上接通直流电路使⽤时,根据使⽤环境电阻值有可能显⽰异常的变化。这是由于电阻体产⽣了阳极氧化,电阻
体受到损伤⽽产⽣的现象。若接通直流电流时,请将电阻体侧作为阴极⽽滑动⼦侧作为阳极使⽤。

 

 [关于直流电压的使⽤]

 
通⼊直流电压使⽤时,因使⽤环境⽽异有可能导致端⼦之间的绝缘⽼化。这是由于银漂移现象⽽造成的,⽤于直流电压

时,请与我们联系。
 [关于输出侧阻抗]

 
在电压调整型电路中,当输出侧的阻抗低时,可能会受到电阻与滑动⼦间接触电阻的影响,所以请把阻抗设置为标称全电

阻值的100倍以上。
 [关于剩余电阻]

 
⼀般来说,电阻体的电极部通过刷银⽽形成的,但,为了提⾼对硫化的可靠性,在银电极部覆盖了涂碳层。低剩余电阻条件
下使⽤时,请与我们联系。

 [关于结露]
 请避免电位器的电阻体表⾯等发⽣了结露或附有⽔滴的条件下使⽤。否则会造成绝缘能⼒降低或短路。

11型⾦属轴回流型 RK119系列
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 [关于焊接]

 
如图所⽰,在印刷电路板表⾯进⾏布线或焊接时,请避免焊接液流出,否则容易引起接触不良。

  
插⼊基板的⾦属脚，请焊接使⽤。

 

 [关于给端⼦的压⼒]
 请不要给端⼦施加过度的压⼒,并注意焊接的条件。
 [关于轴松动]
 轴长很长时,松动(摆动)与轴长成⽐例增⼤,请在实际使⽤时确认。
 [关于安装到⽀架上]
 请注意,⽤螺⺟安装在⽀架上使⽤时,如果拧得太紧,因有可能导致旋转触感降低或者螺纹受损坏。
 [关于在低温下的使⽤]

 
若⽤于像车⽤收⾳机,汽车⾳响等有可能在低温状态下使⽤的设备上时,可提供在低温状态下也能易于旋转操作的产

品。订货时,请指定有⽆耐低温的要求。
 [关于带开关产品的使⽤]

 
包装或保管带推⼊推出开关及带有推进轴在被按下的状态下包装或者保管,则有可能给开关部带来不良影响,尚请注
意。

 

关于上述使⽤时的注意事项,摘引⾃
  

电⼦信息技术产业协会发⾏的技术报告EIAJ RCR-2191A
  

电⼦设备⽤电位计的注意事项指南
  

(2002年3⽉发⾏)
  

详细内容,请参阅上述技术报告。
 [保管⽅法]

 
(1)产品以交货时的状态在常温,常湿,不受直射阳光照射,不产⽣腐蚀性⽓体的场所保管,⾃交货起6个⽉以内为限度,请
尽可能快地使⽤。

 (2)开封后⽤聚⼄烯袋与外⽓隔断,请在与上述相同环境下保管,并尽快使⽤。
 (3)请不要过分地堆积。

测量⽅法·试验⽅法

 电性能
 [总阻值]
 将轴(操纵杆)放置在端⼦1或3的终端,没有特别规定时,测量电阻器的端⼦1和3之间的电阻值。
 [额定功率]

 
在额定周围温度中对电阻体全区域(端⼦1和3之间)连续施加负载为可能的功率最⼤值。此外,碳膜类的额定周围温
度为50°C,周围温度为50〜70°C的时的负载功率,以额定功率乘上由下图的降功耗曲线决定的额定功率⽐后的值

作为最⼤功率。
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 [额定电压]

 
作为适应于额定功率的电压,由下式计算。但,所求的额定电压超过最⾼使⽤电压时,以此最⾼使⽤电压为额定电

压。

 

 [抽头间电阻值]
 测量抽头和规定的端⼦(端⼦1或端⼦3)之间的电阻值。
 [终端电阻值]

 
将轴(操纵杆)放置在端⼦1侧的终端,测量端⼦1和2之间的电阻值。然后,把轴(操纵杆)放置在端⼦3侧的终端,测量
端⼦2和3之间的有抽头的时,旋转(移动)轴(操纵杆),测量抽头与端⼦2间的最⼩电阻值。

 [最⼤衰减量]

 
将轴放置在端⼦1侧的终端,测量端⼦1和2之间的电压,算出对端⼦1和4之间的电压⽐。此外,只要没有特别规定,可
代替⽤于调节⾳量⽤旋转型电位器的终端电阻值适⽤。

 [插⼊损失]

 
将轴放置在端⼦3侧的终端,测量端⼦1和2之间的电压,算出对端⼦1和4之间的电压⽐。此外,只要没有特别规定,可
代替⽤于调节⾳量⽤旋转型电位器的终端电阻值适⽤。

 [滑动噪⾳]

 
与具有JIS C 6443规定的频率性能的增幅器连接,在端⼦1和3之间加上20v的直流电压(额定电压为20v以下的时,
以此电压),使轴(操纵杆)以每分约30转的速度旋转(移动)进⾏测量。

 [耐电压]

 
在规定的地⽅上加上⼀分钟交流电压,观察有⽆弧光,烧毁,绝缘破坏等异常。试验可⼀次性在各⾃的端⼦上进⾏。
只要没有特别规定,应进⾏下述地⽅的试验。但,在结构上导电的地⽅,可不进⾏该部分的试验。

 [绝缘电阻]

 
⽤规定的电压绝缘电阻计测量规定的地⽅。只要没有特别规定,应对下列的地⽅进⾏试验。但,在构造上已接通机构
处,此部分可不进⾏试验。

 [耐电压和绝缘电阻的测量点]
 · 端⼦和轴(操纵杆)之间

 · 端⼦和⾦属罩(壳架)之间

 · 连接在独⽴的电阻体端⼦和连接在其他电阻体端⼦之间(多联型时)
 · 开关端⼦和轴之间

 · 开关端⼦和电阻端⼦之间

 · 开关端⼦和⾦属罩之间
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 [相互偏差]

 
将轴(操纵杆)放置在规定的位置,在端⼦1和3之间以1,000±200Hz分别施加2〜15v(正弦波有效值)的试验电压,
测量各电位器的端⼦2和规定的端⼦(端⼦1或端⼦3)之间的电压,由下式算出。此外,如果对判断不产⽣疑义,试验

电压还可使⽤直流。

 

 在这⾥
 V1: 作为基准的电位器端⼦1和2之间的电压(电阻规律C,E,逆D时,端⼦2和3之间的电压)

 V2: 基准以外的电位器端⼦1和2之间的电压(电阻规律C,E,逆D时,端⼦2和3之间的电压)

 
有抽头时,在抽头和端⼦1之间(电阻规律为C时,在抽头和端⼦3之间)连接相当于额定电阻值1/10的固定电阻器进

⾏测量。

 

 [开关接触电阻]
 没有特别规定时,在接点间施加1A5v直流,测量接点闭合时的电压降,算出接触电阻。
 机器的性能
 [全旋转⾓度(操纵杆移动距离)]
 测量将轴(操纵杆)从端⼦1侧的终端位置转到端⼦3侧的终端位置(移动)时的旋转⾓度(移动距离)。
 [旋转扭矩(动作⼒)]

 
测量轴(操纵杆)旋转(移动)时所需要的扭矩(动作⼒)。如果没有特别规定,测量时的环境温度为 5〜 35°，轴的旋
转速度为每秒 60°,操纵杆的移动速度为每秒 20mm.

 [起动旋转扭矩(起动⼒)]

 
测量长时间放置后,第⼀次旋转(移动)轴(操纵杆)时需要的旋转扭矩(动作⼒)。没有特别规定时,应在周围温度为

5〜35°C时进⾏,轴的旋转速度为每秒60°,操纵杆的移动速度为每秒20mm。
 备注:
 有特别需要时才做规定。
 [轴松动]

 
⾃基准⾯,在距轴端处3mm以内的点互相从180°不同的⽅向垂直给轴施加0.1N·m(绝缘轴50mN·m)的弯曲⼒矩,
测定位于⾃基准⾯30mm位置的抖动偏差⼤⼩。但,轴的长度不到30mm时,按⽐例进⾏计算。

 [轴的终端⽌挡强度(操纵杆移动⽌挡强度)]

 
将轴(操纵杆)放置在端⼦1的终端,在其⽅向上施加规定的⼒矩(⼒)10秒钟。然后,将轴(操纵杆)放在端⼦3的终端,
同样地施加规定扭⼒矩(⼒)之后,检查操作部及关联部分的变形,破坏。

 [推拉强度(操纵杆推拉强度)]
 向轴(操纵杆)的轴线⽅向分别施加规定⼤⼩的⼒度10秒钟后,检查操作部及相关部分的变形,损坏状态。

电阻规律

 [剩余电阻值]
 将轴(操纵杆)放置在规定的位置,测量规定的端⼦之间(端⼦1和2之间或端⼦2和3之间)的电压,算出对端⼦1和3之

间的电压百分率。
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参考: 随旋转⾓度(⾏程)变化的电阻变化基准如下。
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